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Обоснование. В настоящее время 90 % рынка контроллеров управления дизель-генераторной установкой 
(ДГУ) занимают продукты импортного производства, в большинстве своем из недружественных стран. Одна 
из проблем при эксплуатации ДГУ — низкая приемистость двигателя, выражающаяся в невозможности его 
работы при резком увеличении нагрузки. В связи с этим потребителям приходится использовать установки 
большей мощности, что вносит дополнительные экономические затраты (увеличение стоимости порядка 
20 %, затраты на ГСМ) и повышенный износ двигателя [1].

Цель — разработка специализированного контроллера управления для дизель-генераторной установки, 
позволяющего обеспечить необходимую корректировку параметров и увеличить приемистость двигателя 
установки.

Методы. Для решения поставленной задачи были использованы метод измерения параметров нагрузки 
по мгновенным значениям [2], а также ПИД-регулятор, использующий нечеткую логику.

Результаты. Разработан прототип контроллера, способный обеспечить работу ДГУ при значительной 
перегрузке. Структурная схема приведена на рис. 1.

Измерения СКЗ по каждой фазе А, В, С осуществляются синхронно в произвольные промежутки време-
ни, используя активные фазовращатели для получения двух дополнительных значений напряжения U2, U3 
и одного тока I2. Результирующие значения СКЗ тока и напряжения вычисляются по следующим формулам: 
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Рис. 1. Структурная схема контроллера
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Для управления ДГУ был применен ПИД-регулятор на основе нечеткой логики. Отладка модели регу-
лятора с генерацией управляющего кода выполнялась в среде динамического моделирования SimInTech. 
Модель регулятора приведена на рис. 2.

Выводы. В ходе работы был разработан опытный образец контроллера. Первичные тесты показали 
перспективность дальнейшей разработки, определены этапы доработки. Полный текст статьи был опубли-
кован в сборнике статей «Механизация и автоматизация строительства».
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Рис. 2. Структура ПИД-регулятора, использующего нечеткую логику
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